Statistiques a 2 variables
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On peut définir , 4 partir d7un nuage de points , le point G de coordonnées
( Xo » ¥ ), Qui est appelé point moven d’un nuage
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I Ajustements linéaires
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1 ) Ajustement linéaire par méthode de Maver ( i le nuage "forme” une droite )

On fractionne le nuage de points en 2 sous groupes de taille égale ( ou =in est
impair , 1'un des sous groupes aura 1 point de plus que 1lautre ) . On prend les
points moyens Gl et G2 des nuages partiels.

La droite de Mayer est la droite passant par G1 et G2



Gl ={2¢r243+3],3+4+4+5) =(10,14) |

San B G0 el i S 8 Tl 1R 5 0 R AR R U o R
G2 = (6+7+7T+8+0 6+ TH8+T+8 ) = (37,36 )
9 S O N I - (N S - A

Droite de Mayer : |

Aiy=ax+b
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b)) Méthade des moindres carrés , droites de régression |

_ * La droite de régression de y en x , A, est telle que X Pi Miﬂ | soit minimale

Equation de A

y=m(x-%)y
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‘Equation de A"

y=m' (X-X)ty
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On appelle coefficient de corrélation linéaire des variables X et v la valeur: |
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:si [rl =1 . Corrélation linéaire pa.rfaitc:

0.5 < |r| < 1 | Corrélation linéaire bonne |
|r| <10.5 | | Corrélation linéaire mauvaise - 1l faut t:rc-uver une autre
corrélation |

I ) Les formes de imagés de points
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La forme du nuage de points peut conduire a rechercher une fonction
autre qu'une fonction affine. Dans ce cas , on recherche un ajustement
autre que linéaire ( rappel : un ajustement consiste a trouver 1'équation
d'une courbe la plus proche de la forme du nuage ).

IV ) Ajustements

non linéaires

Type du nuage| Equation "type” |Chgt Chgt Equation de la
du nuage variable X |variable Y| droite
Logarithmique y=alnx+b X=lnx|vy=y Y=aX+b
Exponentiel v=ae™ X=X |¥=hy|Y=aX+lnbh
Puiszance y=ax'+b W= Y=Yy Y=aX+h
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